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sammenspiel mit vorhandenen Strukturen – erhöhen Manipu-

latoren unter Einhaltung der CE-Norm die Prozessrentabilität, 

die die manuelle Handhabung von Lasten regelt.

Dank seines hervorragenden Leichtlaufs ist der Senkrecht 

– Linear – Manipulator für den manuellen Betrieb bestens 

geeignet und ermöglicht ergonomische und effiziente Arbeits-

abläufe. Mit einem Höchstmaß an Sicherheit und Ergonomie 

agiert der Senkrecht – Linear – Manipulator wie der verlängerte 

Arm des Bedieners. Senkrecht – Linear – Manipulator ist das 

ideale Werkzeug für spezielle Einsatzbereiche, in denen eine 

millimetergenaue Lastführung gefordert ist. So lassen sich alle 

Aufgaben zum Aufnehmen, Transportieren und Positionieren 

von Lasten exakt umsetzen.

Zuhören, Verstehen, Umsetzen – es erfordert eine Menge Wissen und Erfahrung, damit sich die in der Fördertechnik gestellten 

Kundenanforderungen in wirtschaftlichen und betriebssicheren Lösungen wiederfinden.

Bei Ihren Spezialisten der Klopsch Fördertechnik haben Sie stets die Gewissheit, rund um die Planung und Konzeption so-

wie die Ausführung und Einrichtung der Transporttechnik von Stückgütern die richtige Wahl zu treffen. Bei uns sind die Wege 

kurz und die Reaktionszeiten schnell. Sämtliche Prozesse unterliegen unserem zertifizierten Qualitätsmanagement gemäß ISO 

9001:2008.

Als inhabergeführte Unternehmen in dritter Generation sind wir sicherer Arbeitgeber von rund 50 Mitarbeitern und regelmäßiger 

Ausbilder des Nachwuchses.  Zudem sind wir von der Handwerkskammer bestellter und von der Berufsgenossenschaft er-

mächtigter Sachverständiger. 

Sie sehen also: Bei uns sind Ihre Anforderungen in den besten Händen. Wir freuen uns darauf, auch Ihnen mit unseren Leistun-

gen den geforderten Nutzen zu liefern.

Angaben und technische Daten 
•	 Senkrecht-Linearmanipulator	 (SLM)	mit	einem		Knickarmausleger.	Als	Standard	mit	einem	 

 Balancer ausgerüstet welches ein für den Werker nahezu lastfreies Heben ermöglicht

•	 Der	SLM	wird	entweder	stationär	mit	einer	Dübelplatte	montiert	oder	kann	mobil	mit	einer	 

 Stahlpalette bewegt werden

•	 Als	Sonderausführung	kann	die	Säule	auch	an	einer	Decke	mit	ausreichender	Tragfähigkeit	 

 montiert werden.

•	 Der	Knickarmausleger	wird	an	einer	Linearführung	an	der	Säule	senkrecht	geführt.

•	 Am	Auslegerarm	ist	ein	externer	Bediengriff	des	Balancers	montiert.

•	 Zur	Verhinderung	des	Einklemmens	zwischen	den	Knickarmausleger	lässt	sich	dieser	stan- 

 dardmäßig max. bis 40° einknicken.

•	 Am	Ende	des	Knickauslegers	befindet	sich	die	Schnittstelle	für	ein	mögliches		Lastaufnah- 

 memittel oder einen einfachen Lasthaken. Diese Schnittstelle kann auch auf Kundenwunsch  

 als Schnellwechselkupplung ausgeführt werden

•	 Gesamthöhe,	Auslegerlänge,	Hub,	die	Position	des	externen	Bediengriffs,	die	Tragfähigkeit	 

 und viele andere technische Details werden an die jeweiligen Kundenanforderungen  

 angepasst

•	 Das	Alleinstellungsmerkmal	ist	unter	anderen	das	Material	Handling	hinein	und	heraus	aus	 

 zeitweise geschlossenen Bereichen

•	 Intuitive	Steuerung	von	Hub	–	und	Senkbewegungen	ohne	das	betätigen	von	Tastern

•	 Industrietaugliche,	 robuste	 Technologie,	 hohe	 Sicherheit	 durch	 permanente	 

 Lastüberwachung

•	 Nahezu	lastfreies	Handling	von	Lasten

Über uns

Manipulatoren
Manipulatoren erlauben eine ergonomische Lasthandhabung, 

die sicher und effizient in jedem Bereich – mit den unterschied-

lichsten Aufbauten und Formen – im Gewichtsbereich von 

wenigen Kilogramm bis maximal 900 Kilogramm umgesetzt 

werden.

Die entscheidenden Vorteile eines Manipulators liegen in des-

sen vertikalen und horizontalen Bewegungen, wobei die Rich-

tung beliebig ist und die Bewegungen gleichzeitig ausgeführt 

werden können.

Mit und finden Sie die passende Lösung: Kombination vom 

horizontalen Arbeitsbereich und dem entsprechenden Arbeits-

bereich in Höhenrichtung, zugeschnitten auf die notwendige 

Tragfähigkeit, mit einer Vielzahl an Lastaufnahmemitteln für jede 

Anwendung.

Durch die perfekte Integration in Arbeitsplätze – im Zu-



 

Unsere Kontaktdaten:
Adresse:

Ing. Kurt Klopsch

Fördertechnik GmbH

Friedrich-Engels-Straße 10

14770 Brandenburg/Havel

Zentrale:

Telefon: 03381 - 630 17 0

Telefax: 03381 - 660 141

Produktion:

Ansprechpartner: Hr. Raeuber 

Telefon: 03381 - 630 17 71

E-Mail: u.raeuber@klopsch-foerdertechnik.de

Service:

Ansprechpartner: Hr. Großmann

Telefon: 03381 - 630 17 12

E-Mail: d.grossmann@klopsch-foerdertechnik.de

Buchhaltung:

Ansprechpartner: Fr. Schmeel

Telefon: 03381 - 630 17 61

E-Mail: s.schmeel@klopsch-foerdertechnik.de

Konstruktion:

Ansprechpartner: Hr. Knörig

Telefon: 03381 - 630 17 72

E-Mail: s.knoerig@klopsch-foerdertechnik.de

Geschäftszeiten:

Montag bis Donnerstag: 7:00 bis 16:00 Uhr

Freitag: 7:00 bis 14:45 Uhr


